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	1、在电缆沟的复杂环境下，研究基于视觉的电缆沟行走路线识别、障碍物检测与导航避障控制，解决巡检机器人的导
	2、创建具有视、听、嗅功能的机器人综合感知系统。
	3、对电缆沟运行状态的智能评估
	(1)制做1台电缆沟巡检机器人；

